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4 Inzynier XXI wieku — Projekt inzynierski projektem innowacyjnym

KOLO NAUKOWE "INZYNIER NA MIARE XXI WIEKU"

Jezeli fascynujg Cie nowe rozwigzania techniczne, masz wlasne pomysty na mate
projekty badawcze i chcesz podja¢ wyzwanie w ich realizacji z kolegami z innych
dziedzin nauki - dolacz do naszego kota! W ramach dziatalnosci kota naukowego
zespoly projektowe ztozone ze studentéw réznych kierunkéw studiow realizuja
zadania badawcze na styku mechaniki, automatyki i informatyki.

Nauka moze by¢ zabawna ! Przekonaj sie¢ o tym osobiscie biorgc udziat
w konkursach, np. w programowaniu i budowie minirobotéw. Na najlepszych
czekaja naprawde bardzo atrakcyjne nagrody.

Studenci w ramach kota naukowego maja dostep do specjalistycznego laboratorium,
wyposazonego mig¢dzy innymi w: skaner 3D, drukarke¢ 3D, laser pomiarowy
z  oprzyrzadowaniem, miniroboty, mikrofabryk¢. Moga korzysta¢ ze
specjalistycznego  oprogramowania z  dziedziny projektowania, obliczen
wytrzymato$ciowych, oprogramowania sterownikéw przemystowych oraz robotow.

Wigcej informacji na stronie: www.inzynier.ath.eu

Dotacz do nas na Facebook’u !

facebook. Strona: Koto naukowe "Inzynier na miar¢ XXI wieku"
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Drodzy Uczestnicy

Il Miedzynarodowej Konferencji Naukowej
Studentow i Miodych Naukowcow
»Inzynier XXI wieku”

Konferencja organizowana przez Wydziat Budowy Maszyn i Informatyki
ATH w Bielsku-Biatej w ramach projektu ,Inzynier na miare XXI wieku”
finansowanego z Europejskiego Funduszu Spotecznego, wpisuje sie juz na
state w kalendarz konferencji studentéw i miodych naukowcéw. Dowodem
jej rosngcego znaczenia jest objecie konferencji patronatem honorowym
przez nastepujgce stowarzyszenia:

v International Federation for the Promotion of Mechanism and Machine
Science - IFToMM,
v Polskie Towarzystwo Mechaniki Teoretycznej i Stosowanej — oddziat
w Bielsku-Biatej - PTMTS,
v Stowarzyszenie Inzynierdw Mechanikéw Polskich — SIMP oddziat
w Bielsku-Biatej,
v’ Stowarzyszenie Elektrykéw Polskich — SEP oddziat w Bielsku-Biatej,
v' Polskie Towarzystwo Informatyczne Oddziat Gornoslaski.
Sposréd nadestanych na  konferencje referatbw Komitet Naukowy
zakwalifikowat do opublikowania w materiatach konferencyjnych ogdtem
48 referatow (w 2012 byto ich 29). Udziat w konferencji zgtosili studenci
z: Technical University KoSice (Stowacja), Siberian State Industrial University
(Rosja), Batman University (Turcja), University of Vigo (Hiszpania),
Politechniki Slaskiej w Gliwicach, Akademii Gérniczo-Hutniczej w Krakowie no
i oczywiscie gospodarze — studenci Akademii Techniczno-Humanistycznej
w Bielsku-Biatej.
Warto podkresli¢, ze kilka referatow zostato opracowanych w bezposredniej
wspdtpracy z firmami, ktére zaaplikowaty konkretne rozwigzania i wyniki.
Podczas konferencji, tak jak w poprzedniej edycji, bedg prezentowane nie
tylko referaty ale réwniez rzeczywiste rozwigzania techniczne w formie
stanowisk czy modeli i opracowanych urzadzen. Najlepsze z nich beda
uhonorowane nagrodami.

Kazda edycja konferencji powinna mie¢ swojg my$l przewodnig. Bardzo
trudno jg sformutowac dla tak szerokiego wachlarza tematéw i rozwigzan,
jakie zostang przedstawione w tej edycji. Niech zatem myslg przewodniag
III Miedzynarodowej Konferencji ,,Inzynier XXI wieku” bedzie pomystowosc
poparta solidnym warsztatem inZynierskim, ktdrg z pewnoscig powinni
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cechowac sie inzynierowie XXI wieku. Bycie nowoczesnym nie musi jednak
oznacza¢ oderwania sie od tradycji i odrzucenia sprawdzonych i dobrze
funkcjonujgcych rozwigzan, wrecz przeciwnie, nalezy z nich czerpac
wszystko to co najlepsze. Z tego powodu nie uzytem popularnych we
wspdtczesnej nowomowie stow innowacyjnos¢ czy inwentyka.

Warto uzmystowi¢ sobie roéwniez, iz genialnych wynalazcow w historii
rozwoju techniki zapisato sie naprawde niezbyt wielu, dlatego /lekroc¢
mowimy, Ze wymyslilismy cos nowego, powinnismy raczej z pokorg
przyznac, w istocie w nowatorski sposob ztozylismy w funkcjonalng catosc
[stniejace juz elementy. Realny postep odbywa sie konsekwentnie matymi
krokami.

Dziekuje wszystkim uczestnikom III Miedzynarodowej Konferencji ,Inzynier
XXI Wieku” za przyjecie zaproszenia i udziat, za trud opracowania referatow
i gotowos$¢ poddania ich krytycznej ocenie. Szczegdlnie pozdrawiam
i dziekuje opiekunom naukowym autoréw a takze recenzentom referatow
oraz organizatorom.

Owocnych obrad!
Z wyrazami szacunku

prof. dr hab. inz. Jacek Stadnicki
Dziekan Wydzialu Budowy Maszyn i Informatyki



